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Applicazioni agricole 7Y comerindustries
Agricultural applications axles

Soluzione integrata
per irroratrice/polverizzatore

Integrated solution for sprayers
Soluzione integrata
per macchina da raccolta

Integrated solution
for harvesting machine

Soluzione integrata
per scavafossi

Integrated solution
for trencher

Soluzione integrata per carro
miscelatore orizzontale semovente

Integrated solution for self-propelled
horizontal feed mixer

Movimento terra - Construction & Earth moving

't
@

Movimentazione - Material handling

Macchine aeroportuali - Airport equipment
Macchine per municipalita - Municipality
Gru e sollevamento - Cranes and lifting

Macchine agricole - Agricultural equipment



Questionario tecnico
Technical application form

AZIENDA Numero di telefono
Indirizzo E-mail
Contatto Data

Tipo di veicolo

Consegna prototipo

Quantita anno (unita)

Inizio produzione

Tipo di applicazione Motore
Distribuzione dei pesi avuoto acarico picco™ rimorchio| | Potenza [kW1 ‘@ [rpm]
Anteriore [Kgl Coppia [daNm] ‘@ [rpm]
Posteriore [Kal
Totale® [Kal Pompa trasmissione Idr.
Velocita [Km/h] Cilindrata minima [cc]
Pendenza [%] Cilindrata massima [cc]
M Break-Out anteriore, Crowd posteriore, altro - @ si intende anteriore + posteriore Pressione max @ rpom [bar]
Forza di trazione [Kal Velocita max [rpm]
anteriore posteriore
Peso massimo su singola ruota (DX/SX se asim.) [kg] Motore trasmissione Idr.
Cilindrata minima [cc]
Duty Cycle Cilindrata massima [cc]
Fase di lavoro Tempo %| Vel. %® |Pend.%®| | Pressione max [bar]
1. Coppia uscita @ rpm [daNm]
2. Velocita massima [rpm]
3.
4. Convertitore rapporto stallo 1
5. Massima coppia uscita [daNm]
6.
Vita attesa [ore] Modello frizione
© percentuali rispetto ai valori a vuoto Coppia slittamento [daNm] I:I
Pneumatici anteriore posteriore | | Cambio sincronizzato
Modello Rapporto massimo 11
Raggio statico a carico [mm] Rapporto minimo 11
Raggio di rotolamento [mm] Dimensioni anteriore posteriore
Offset cerchioni ET® [mm] Carreggiata a terra [mm]
Riempimento (Aria, Acqua, Schiuma, etc.) Fuori tutto pneumatici [mm]
“ valori negativi per offset esterni Altezza baricentro [mm]
Passo [mm]
Caratteristiche assali Anteriore Posteriore
Folle / Traente U Folle [ traente Ul Folle U traente
Rigido / Sterzante U Rigido U sterz. JRigido U sterz.
Riduttore / Cambio afflangiato U1 marcia | (12 marcie | Clno L1 marcia | (12 marcie | Clno
Rapporto totale I> marcia - II> marcia :1
Distanza flangia a flangia piani cerchione [mm]
Distanza fuori tutto [mm]
Angolo massimo di sterzo ]
Attacco al telaio oscillante / rigido U superiore | (dcentrale | Clrigido superiore | [l centrale | (rigido
Distanza piastre attacco telaio [mm]
N° di colonnette ruota
Diametro circonferenza dadi ruota [mm]
Diametro di centraggio cerchione [mm]
Tipo di differenziale L aperto Clis C1100% L aperto Clis [d100%
Freni di servizio [s/n] si Ono si no
Tipo freni di servizio Utamburo | (b, olio [ a disco Utamburo | (b, olio [ a disco
Freno di parcheggio C mece. Llidr.neg. | Ono Hmece. Hidr.neg. | Lno
Tipo freno di parcheggio Otamburo | (b, olio [ adisco tamburo | L b. olio [ adisco
Barrare solo le opzioni prescelte
Decelerazione veicolo a carico @ velocita max [m/sec’]
Massima pendenza di stazionamento a carico [%]
Requisiti di omologazione
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COMPANY Phone number
Address E-mail
Personal Contact Date

Vehicle Model

Annual forecast (unit)

Prototype delivery

Start of Production

Type of Vehicle Engine model
Load Distribution empty laden peakload” towing Max power [kW] ‘@ [rpm]
Front [Kgl Ma torque [daNm] ‘@ [rpm]
Rear [Kal
Total® [Kal Hydrostatic Pump
Speed [Km/h] Min displacement [ec]
Slope [%] Max displacement [cc]
™ Break-Out front, Crowd rear, other operating condition - @ must be front + rear Max pressure @ rpm [bar]
Tractive effort [daN] Max speed [rpm]
front rear
Max weight on one wheel (if asymmetric LH-RH) [kg] Hydrostatic Motor
Min displacement [cc]
Duty Cycle Max displacement [cc]
Operating mode Time % |Speed %|Slope %®| | Max pressure [bar]
1. Output torque @ rpm [daNm]
2. Max speed [rpm]
3.
4. Torque converter stall ratio 1
5. Max output torque [daNm]
6.
Total life [Hrs] Clutch model
) percentage are respect to empty condition Slipping torque [daNm] I:I
Tires front rear Syncromesh gear
Model Max ratio 11
Static loaded radius [mm] Min ratio 1
Rolling radius [mm] Dimensions front rear
Rim offset ET® [mm] Tire track [mm]
Filling (AIR, FOAM, WATER, SOLID, etc) Overall tire width [mm]
“ negative value stand for outward Center of gravity heigth [mm]
Wheel base [mm]
Axles feature Front Rear
Dead / Driven [ Dead U Driven [ Dead U Driven
Rigid / Steering U Rigid U steer. Rigid U steer.
Flanged splitting gearbox [l1speed | (d2speeds | Clno [1speed | L2 speeds | Clno
Total ratio 1st speed - 2nd speed 11
Rim planes (flange to flange) distance [mm]
Axles Overall [mm]
Max steering angle ]
Frame mounting pivoting / rigid L upper [ central Crigid C upper [ central Hrigid
Pads mounting distance [mm]
N° of studs
Studs BCD [mm]
Pilot diameter [mm]
Differential type Lopen Clis Cd100% Lopen Clis 1 100%
Service brake [y/n] Uyes Uhno W yes Uhno
Type of service brake Ul drum O wet Uldry drum L wet Lary
Parking brake (I Mech. sAHR. | [lno Ll Mech. ClsaHR | Clno
Type of parking brake L drum L wet Cldry U drum L wet Udry
Tick only the selected option
Deceleration with laden vehicle @ max speed [m/sec’]
Max parking slope with laden vehicle [%)]
Homologation requirements




